Programowania

Panel sterowania i menu

Wysyta robota Landroid®M do
stacji tadowania podczas jego
pracy oraz aktywuje tadowanie.

START —
Przycisk skrotowy do rozpoczecia
koszenia.

KLAWIATURA —]
NUMERYCZNA
Wprowadzenie cyfr w celu
ustawienia godziny, daty.

LANDROID"(\)

UNMANNED
MOWING
VEHICLE

STRONA GLOWNA

Wyswietla status ustawien.

—— ZASILANIE WL./WYL.

Wigczenie robota Landroid®M.

— WSTECZ
Powrét do poprzedniego menu.
L Wgore
——— W dot
—— WL.
Potwierdza dowolne
ustawienie/Wejscie do menu.

Uwagi: Pamigta¢ o
zatwierdzeniu swojego
wyboru w ciggu 30 sek.

\__/

STOP —
Zatrzymanie robota Landroid®M
podczas pracy i fadowania.

W przeciwnym wypadku
wys$wietlacz powréci do
poprzedniej opcji menu.

Zawsze po programowaniu robota
Landroid®M zamkna¢ pokrywe panelu,
gdyz robot nie ruszy sie, gdy pokrywa jest
otwarta.

Przeglad menu

General Setting
(Ustawienia ogdlne) ,\
HOMEPAGE —
(STRONA —— Working Time
GLOWNA) (Czas pracy)

L Security (Zabezpieczenie) ﬂ_: Change PIN Code (Zmien kod PIN)

Language (Jezyk)

Time Format (Format godziny)

Date Format (Format daty)

Set Date & Time (Ustaw date i godzing)

Rain Start Delay (Opdznienie startu z powodu deszczu)
Setup WIFI* (Konfiguracja WIFI)

*Tylko dla konkretnego
modelu ze zdalnym
sterowaniem
urzadzeniem mobilnym;
nalezy sprawdzic¢
Specyfikacje techniczne
i Deklaracje zgodnosci

Auto Work Time (Automatyczy czas pracy)

Customize work time (Dostosuj czas pracy)

Customize work area (Dostosuj obszar pracy)

Enable boundary cut (Wigczenie ciecia przy przewodzie granicznym)

Alarm Level (Poziom gto$nosci alarmu)

Szybki start

Wecisng¢ @D do momentu wigczenia robota Landroid®M i wprowadzi¢ domysiny numer PIN 0000.

Nacisnaé €mm i zamkna¢ pokrywe, aby rozpoczaé koszenie.

Nacisng¢ m i zamkna¢ pokrywe, aby robot Landroid®M udat sie do stacji tadowania, jednoczesnie koszac trawe w poblizu przewodu granicznego.
Robot Landroid®M bedzie teraz pracowat w trybie ciggtym do momentu osiagniecia niskiego stanu natadowania akumulatora, po czym powréci do stacji tadowania. Po
natadowaniu robot Landroid®M automatycznie wznowi koszenie lub, jesli koszenie zostato zakoriczone, pozostanie w stacji tadowania.

Programowanie

W celu zaprogramowania robota Landroid®M wystarczy postepowac zgodnie z ponizszymi instrukcjami krok po kroku.

Ustawienie
Chcac zmieni¢ czas pracy oraz inne ustawienia nalezy wykonaé ponizsze kroki.
Przyciski OK
Funkcja Wybér w gore / w dot Wejécie do menu / zatwierdzenie ustawienia Powrét do poprzedniego menu

Nacisng¢ OK na Stronie gtéwnej (HOMEPAGE), aby wejs¢ do menu podrzednego.
Uwaga: Gdy robot Landroid®M jest tadowany, najpierw nalezy nacisngé¢ STOP, a nastepnie OK w celu wejscia do menu podrzednego.

1. General setting
(Ustawienia ogoine) ( g )

Language
Italiano
]
Deutsch
Danish

Date format
Set date & time v

Time format Date format

= EENNE | | - GRS
24hour DO-HMM-4Y
Y -MM-00

Set date & time
Date: (E-18 2012
DD-HM-
Time: 28:27
24h

Rain start delay

EEmin

Uwaga: Set date (Ustaw date) i Set time (Ustaw godzine) to dwa obowigzkowe elementy
do ustawienia. Jesli nie zostang one skonfigurowane, wptynie to na planowy czas pracy w
nastepnym ustawieniu.

1.1 Language [Jezykl
Wybrac odpowiedni jezyk przy uzyciu przyciskow @ 88, a nastepnie nacisnaé przycisk OK.

1.2 Time format [(Format godzingl
Woybra¢ opcje 12 am 12 pm lub 24 hour (24-godzinny) przy uzyciu przyciskéw , a
nastepnie nacisngé przycisk OK.

1.3 Date format (Format datyl
Wybraé¢ MM-00-'"""/ [MM-0O0-RRRRY, OO-[4M-45%Y COD-MM-RRRRD lub Y5 -HH-
00 [RRRR-MHM-DD0] przy uzyciu przyciskow G {8, a nastepnie nacisnaé przycisk OK.

1.4 Set date & time (Ustaw date i godzinel

Gdy cyfra bedzie migota¢, nacisnaé odpowiednig cyfre lub uzy¢ przyciskdw w celu
wprowadzenia rzeczywistej daty lub godziny, a nastepnie nacisngc¢ przycisk O w celu
potwierdzenia, po czym cyfra przestanie migac.

1.5 Rain Start Delay (Opdznienie startu z powodu deszozul

W przypadku deszczu robot Landroid®M powrdci do stacji tadowania, gdzie bedzie czekat do
momentu wyschnigcia czujnikéw. Gdy czujniki bedg suche, robota Landroid®M automatycznie
rozpocznie odliczanie do opéznionego startu, a nastepnie powrdci do koszenia.

Najpierw nacisng¢ przycisk O¥. Gdy cyfra bedzie migota¢, wprowadzi¢ warto$¢ minut w
przedziale B-12Emin.

Uwaga: Jesli czas opoznienia ustawiono na 0, Landroid®M bedzie kontynuowat koszenie.

1.6 Setup WIFI (Konfiguracja Wi-Fil
Szczegodtowe informacje mozna znalezé w instrukcji konfiguracji Wi-Fi robota Landroid®M.




2. Working time (Czas pracy) ( 9 )

Warking time

Auto work time

Customize work time
Customize work area
Enable boundary cut

Auto work time
B8 m2 128 yd2
268 m2 240 yd2
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Warking time
Auto work time
Customize work time
Customize work area

Enable boundary cut

Activate border cut

Mo

2.1 Auto work_time (Automatyczny czas pracyl

Uzy¢ przyciskow w celu zaznaczenia obszaru do koszenia. Czas pracy zostanie ustawiony
automatycznie na podstawie wprowadzonej wielko$ci ogrodu. Nastgpnie nacisna¢ przycisk

Przed wybrana opcjg pojawi sie znak , [l

Automatyczny czas pracy w tygodniu zostanie wys$wietlony u dotu jako “Need total h:” (Catkowita
liczba godzin).

Wiecej informacji o domysinym czasie pracy robota Landroid®M mozna znalez¢ w ponizszej tabeli:

Landroid®M - Harmongram czasu automatycznego koszenia.

Obszar | CZas koszenia | Godziny Godziny | Godziny | Godziny | Godziny | Godziny | Godziny
(mp) | automatyczne- koszeniaw | koszenia we | koszenia w | koszenia w | koszenia w | koszeniaw | koszeniaw
go - godziny | poniedziatek |  wtorek Srode czwartek piatek sobote | niedziele

100 3 9:00-10:30 / / 9:00-10:30 / / /
200 7 9:00-10:24 |9:00-10:24 | 9:00-10:24 | 9:00-10:24 | 9:00-10:24 / /
300 8 9:00-10:36 | 9:00-10:36 | 9:00-10:36 | 9:00-10:36 | 9:00-10:36 / /
400 11 9:00-11:12 |9:00-11:12 | 9:00-11:12 | 9:00-11:12 | 9:00-11:12 / /
500 135 9:00-11:42 |9:00-11:42 | 9:00-11:42 | 9:00-11:42 | 9:00-11:42 / /
600 16.5 9:00-12:18 |9:00-12:18 | 9:00-12:18 | 9:00-12:18 | 9:00-12:18 / /
700 19 9:00-12:48 | 9:00-12:48 | 9:00-12:48 | 9:00-12:48 | 9:00-12:48 / /
800 216 9:00-13:18 |9:00-13:18 | 9:00-13:18 | 9:00-13:18 | 9:00-13:18 / /
900 243 9:00-13:54 |9:00-13:54 | 9:00-13:54 | 9:00-13:54 | 9:00-13:54 / /
1000 27 9:00-14:24 | 9:00-14:24 | 9:00-14:24 | 9:00-14:24 | 9:00-14:24 / /

UWAGA: Maksymalny obszar koszenia zalezy od konkretnego modelu.

2.2 Customize work time (Dostosuj czas pracyl

Dzieki temu ustawieniu mozna dostosowac czas pracy.

Nalezy uzy¢ klawiszy , aby wybra¢ dzien tygodnia, a nastepnie nacisna¢ . Gdy cyfra

bedzie migota¢ wprowadzic¢ czas rozpoczecia oraz liczbe godzin przez jaka robot Landroid®M ma
kosi¢ w danym dniu. Ponownie nacisng¢ O, aby potwierdzi¢ ustawienie i cyfra przestanie migotac.
Nacisna¢ (&) oraz uzyc¢ klawiszy , aby ustawi¢ czas pracy w innych dniach.

Jesli robot Landroid®M ma nie pracowac w jakis$ dzien, wystarczy wprowadzi¢ wartos$é¢ 0,0 h.

WSKAZOWKI: Dostosowanie czasu pracy

Jesli skonfigurowany czas pracy jest niezadowalajgcy, mozna skorzystac ze skrétu w celu jego
dostosowania.

Nalezy powrdci¢ do Strony gtéwnej (HOMEPAGE) i uzy¢ klawiszy , aby dostosowac¢ czas
pracy. Dostosowanie catkowitego czasu pracy bedzie odbywac sie przyrostowo co 10% warto$ci
catkowitego czasu pracy.

2.3 Customize work area (Oostosuj obszar pracy)

W przypadku ogrodu podzielonego na szereg obszaréow laczonych waskimi sciezkami
(o szerokosci wynoszacej co najmniej 1 metr) zaleca sie st anie ustawieni
»Customize work area” (Dostosuj obszar pracy). Zapewni to rownomierne koszenie
tych oddzielonych obszaréw. Mozna stosowa¢ maksymalnie 4 obszary.

Bez tego ustawienia obszar znajdujacy sie daleko od stacji tadowania moze
by¢ koszony rzadziej niz obszar znajdujacy sie blisko stacji.

W tym ustawieniu mozna zaprogramowac punkt poczatkowy dia robota
Landroid®M w kazdym oddzielnym obszarze. Robot Landroid®M bedzie
poruszal sie wzdluz przewodu granicznego do momentu dotarcia do punktu
poczatkowego, a nastepnie rozpocznie koszenie, jak pokazano na Rys. 1.

llo$¢é czasu jaka robot Landroid®M spedzi w kazdym obszarze bedzie
uzalezniona od ustawienia ,,%work” (%pracy).

Biorgc pod uwage 2 obszary jako przyktad, nalezy wprowadzi¢ ustawienie w nastepujgcy sposob:
Zmierzy¢ odlegto$¢ samemu (lub przy uzyciu robota Landroid®M, co zostanie opisane w pozniejszym czasie)
Uwaga: punkty poczatkowe sg pokazane jedynie jako przyktady; rzeczywiste punkty poczatkowe
bedg ustalone na podstawie rozmieszczenia ogrodu.

Jak pokazano na Rys. 1, nalezy zmierzy¢ odlegto$¢ miedzy stacjg tadowania a punktem
poczatkowym 1 (oznaczonym jako d1 m). Nastepnie nalezy zmierzy¢ odlegtosé miedzy punktem
poczatkowym 1 i punktem poczatkowym 2 (oznaczonym jako d2 m).

Ponizsza tabela przedstawia odlegto$¢ dla kazdego obszaru:

Obszary Obszar 1
Odlegtos¢ od stacji tadowania dlm

Obszar 2
d1+d2 m

Skonfigurowa¢ menu

Po zakonczeniu pomiaru nalezy wprowadzi¢ ustawienie ,Customize work area” (Dostosuj obszar
roboczy (Zob. Rys. 2).

Najpierw nacisng¢ ., potem wprowadzi¢ liczbe obszaréw (w tym przypadku 2) zgodnie z Rys.
3. Nacisna¢ przycisk , aby potwierdzi¢ i cyfra przestanie migac.

Woprowadzi¢ odpowiednig odlegtos¢ dla kazdego obszaru. Nastepnie wpisa¢ wartos¢ ,%work”
(%pracy) oznaczajgcag warto$¢ procentowg czasu pracy w kazdym obszarze, ktéra powinna by¢
proporcjonalna do wielko$ci kazdego obszaru.

Uwaga: tgczna warto$c¢ ,%work” (%pracy) powinna wynosi¢ 100%.

Po ukonczeniu tych krokdéw, wyswietlony zostanie komunikat ,Searching working area” (Szukanie
obszaru roboczego), gdy robot Landroid®M zacznie kosi¢. Oznacza to, ze konfiguracja ,Customize
work area” (Dostosuj obszar roboczy) powiodta sie.

Uwaga: Jesli Obszar 1 jest ustawiony na 0 m, a robot Landroid®M chce skosi¢ Obszar 1,
przejdzie bezposrednio do Obszaru 1 bez przemieszczania sie wzdtuz przewodu granicznego

W przypadku ogrodu z 4 oddzielnymi obszarami nalezy uzy¢ tej samej metody do zmierzenia
odlegtosci miedzy stacjg fadowania a odpowiednimi punktami poczatkowymi. Nastepnie nalezy
odpowiednio skonfigurowaé menu.

Odlegto$¢ mozna réwniez opcjonalnie zmierzy¢ przy uzyciu robota Landroid®M.

Umiesci¢ robot Landroid®M na przewodzie granicznym, blisko tylnej czesci stacji tadowania,
zgodnie z Rys. 7.
Nacisna¢ féi robot Landroid®M przemiesci sie wzdtuz przewodu granicznego. Po osiggnieciu
punktu poczatkowego 1 nacisng¢ przycisk STOP oraz fJ3.

Na wyswietlaczu pojawi sie interfejs uzytkownika (zob. Rys. 8) i nalezy potwierdzi¢ odlegto$¢ u
dotu Rys. 8.

Nalezy odnotowac te odlegtos¢ (oznaczong jako d1 m). Nastepnie nacisng¢ , zamkna¢ pokrywe

i robot Landroid®M zacznie przesuwac sie od punktu poczatkowego 1. Po osiagnigciu punktu
poczatkowego 2 nalezy odnotowac odlegto$¢ (oznaczong jako d2 m). Przy uzyciu tej samej metody
nalezy zmierzy¢ odleglo$¢ migdzy punktem poczatkowym 2 i punktem poczatkowym 3 (oznaczonym
jako d3 m), punktem poczatkowym 3 i punktem poczatkowym 4 (oznaczony jako d4 m).

Obszary Obszar 1| Obszar 2 Obszar 3 Obszar 4
Odlegtos¢ od stacji tadowania dlm | d1+d2m |dl+d2+d3 m | dl+d2+d3+d4 m

2.4 Enable boundary cut CaMgozenie ciecia przy przewodzie graniczrgml
W przypadku aktywowania funkcii ciecia przy przewodzie granicznym robot Landroid®M bedzie
kosit trawe wzdtuz przewodu granicznego raz w tygodniu.

Wybra¢ YES/NO (TAK/NIE) w celu aktywowania/dezaktywowania funkcji cigcia przy przewodzie
granicznym).

Uwaga: 1. Ta funkcja bedzie pracowac tylko wedtug harmonogramu czasu pracy przy w peni
natadowaym robocie Landroid®M.

2. Nacisna¢ przycisk HOME i robot Landroid®M skosi trawe w poblizu przewodu granicznego,
réwnoczesnie wracajgc do stacji fadowania.



3. Security (Zabezpieczenie) ( ﬁ )

Security

Change PIN code
Alarm lewel

Change Pin Code

Old PIM:

3.1 Change PIM code (Zmien kod PIM]

Uzy¢ przyciski do wyboru, a nastepnie nacisngé OK.

Woprowadzi¢ Old PIN (Stary numer PIN) (domys$Iny numer PIN 0000), a nastepnie nacisng¢ OK.
Nastepnie wprowadzi¢ wartosé New PIN (Nowy numer PIN) i powtérzy¢ go.

Change Pin Code
Hew: I

repeat:

PIM code changing success

Alarm lewel
-

Lo

3.2 Alarm lewel (Poziom ghosnosdci alarmul

Uzy¢ przyciskow w celu ustawienia poziomu gto$nosci alarmu.
High (Wysoki) = gto$ny alarm (60 — 70 dB)

Low (Niski) = cichy alarm (40~50 dB)

UWAGA: W przypadku wprowadzenia btednego kodu PIN Landroid®M zostanie wytaczony automatycznie. Ustawi¢ przycisk On/Off (Wk/Wyt) w potozeniu On (W),
wprowadzi¢ wtasciwy kod PIN i robot Landroid®M zostanie ponownie wigczony.

OSTRZEZENIE: W przypadku decyzji o zmianie kodu PIN nalezy pamieta¢ o tym, ze nie ma zadnego sposobu na przywrécenie pracy robota Landroid®M, jesli uzytkownik
zapomni kodu PIN. Prosimy zapisa¢ swoj kod PIN w tym miejscu i zachowacé te kartke w bezpiecznym miejscu na przysztosé. Jeszcze lepszym rozwigzaniem jest zarejestrowanie
swojego robota Landroid®M w internecie i zamieszczenie tam swojego kodu PIN. Swéj PIN mozna znalez¢ w dowolnej chwili na stronie www.worxlandroid.com

[ Vas PIN kod

)

Komunikaty funkcjonalne

HMowing (Koszenil

Koszenie trawy zgodnie z zaprogramowanym ustawieniem.

Raining (Deszczl

W przypadku deszczu robot Landroid®M powrdci do stacji fadowania na czas, ktéry zostat zaprogramowany. Po

wyschnieciu robota Landroid®M automatycznie rozpocznie odliczanie do opéZnionego startu, a nastepnie powréci do

koszenia. Jesli uzytkownik chce, aby robot Landroid®M zaczat kosi¢ wczesniej, wystarczy go wytgczy¢ i ponownie wigczyc,
lecz jedynie wéwczas, gdy czujnik deszczu bedzie suchy lub mozna ustawi¢ czas opéznienia na 0 min.

Locating charger base
[Lokalizacja stacji tadowanial

Robot musi sig natadowa¢ — podczas jego przemieszczania sie do stacji tadowania ostrze tngce zostanie zatrzymane w
celu zaoszczedzenia energii.

Charging Ckadowanisl

tadowanie w toku — wyswietlana jest procentowa warto$¢ natadowania.

Waiting for scheduled time

[Oczekiwanie na zaprogramowany czas)

Tryb czuwania; robot zostanie uruchomiony zgodnie z ustawionym programem.

Searching working area
[Szukanie obszaru roboczegol

Zgodnie z ustawieniem ,,Customize work area” (Dostosuj obszar roboczy) robot Landroid®M wyszukuje konkretny obszar
do skoszenia.

Charge completed
Ctadowanie zakonczonel

Robot Landroid®M ukonczyt fadowanie.

Komunikaty btedow

Outside working area
[Poza obszarem roboczymd

. Jesli Landroid®M znajduje sie poza swoim terytorium: wytgczy¢ zasilanie i przenies¢ robota Landroid®M na jego
terytorium. Wigczy¢ zasilanie.

2. Jesli Landroid®M znajduje sig na swoim terytorium, nalezy upewnic sie, ze dioda LED na stacji tadowania ma kolor zielony. W
przeciwnym razie nalezy sprawdzic, czy stacja tadowania jest prawidtowo podtgczona do tadowarki, a fadowarka prawidiowo
podtgczona do zrédta zasilania. Jesli tak, oznacza to zte podtaczenie stykéw przewodu granicznego oraz konieczno$¢ ich zamiany.

3. Jesli dioda LED migocze na zielono, nalezy upewnic sie, ze przewdd graniczny jest prawidiowo podiaczony do stykéw
stacji tadowania. Jesli problem bedzie sig utrzymywat, sprawdzi¢, czy przewdd graniczny nie zostat przeciety.

PIM code error (Btedny kod PIMI

Informacje na temat zresetowania kodu PIN mozna znalez¢ w czesci ,Programowanie”.

Blade disc blocked
[Tarcza tnaca zablokowanal

. Wylaczy¢ zasilanie.

. Obrdcic¢ robota Landroid®M do géry dnem i sprawdzi¢, czy jest cos, co blokuje obracanie sig tarczy tnacej.

. Usuna¢ jakiekolwiek przeszkody.

. Obrdci¢ robota Landroid®M do wtasciwej pozycji i przenie$¢ go do obszaru z krétkg trawg lub dostosowacé wysoko$¢ koszenia.
. Wigczy¢ zasilanie.

Wheel motor blocked
CSilmik kota zablokowarngl

Wylgczy¢ zasilanie: przenie$¢ robota Landroid®M do obszaru wolnego od przeszkdd.

. Wigczy¢ zasilanie.

. Jesli komunikat btedu nie zniknie, wytaczy¢ zasilanie; obrécié robota Landroid®M do géry dnem i sprawdzi¢, czy jest cos,
co blokuje obracanie sig kot.

. Usuna¢ wszelkie przeszkody, obrdci¢ z powrotem robota Landroid®M i wigczy¢ zasilanie.

Trapped [Zablokowanyl

Wylaczy¢ zasilanie.

. Przenie$¢ robota Landroid®M do obszaru wolnego od przeszkéd.

. Wigczy¢ zasilanie.

. Jesli komunikat btedu nie zniknie, wytaczy¢ zasilanie; obrécic robota Landroid®M do gory dnem i sprawdzic, czy jakies
zanieczyszczenia blokujg gérng pokrywe.

. Usuna¢ wszelkie przeszkody, obrdci¢ z powrotem robota Landroid®M i wigczy¢ zasilanie.

Lifted up [(Podniesionyd

Wylaczy¢ zasilanie.

Przenies¢ robota Landroid®M do obszaru wolnego od przeszkdd, wigczy¢ zasilanie.

. Jesli komunikat btedu nie zniknie, wytaczy¢ zasilanie; obrécic robota Landroid®M do géry dnem i upewnic sie, ze zadna
czes$¢ nie jest podniesiona.

. Usungé jakgkolwiek mozliwg blokade, obréci¢ z powrotem robota Landroid®M i wigczy¢ zasilanie.

Upside down (Do gary dremd

. Obrdci¢ z powrotem robota Landroid®M.

. Jesli problem nie ustapi,

Najpierw nalezy ustawi¢ kosiarke na poziomej powierzchni.

Nacisng¢ klawisz ,2“, aby otworzy¢ interfejs diagnostyczny, a nastgpnie nacisna¢
klawisz ,5* przez kilka sekund do momentu, az podswietlone liczby 1 2 i 3 zmienig
sie na zero. ( patrz rys. A)

NaA v ANAlA v |ohoNa

Charging Base Blocked
[Stacja tadowania zablokowanal

1. Kontakt migdzy stykami moze by¢ zablokowany.
2. Przetrze¢ styki upewniajac sie, ze nie ma migdzy nimi zadnej blokady, a nastepnie umiesci¢ robota Landroid®M w staciji
tadowania i sprawdzi¢ stan potgczenia wtykow.

Battery wery low
[Hiski stan akumulatoral

1. Oznacza to, ze w akumulatorze jest niskie napiecie.
2. W takim przypadku nalezy wytgczy¢ robot Landroid®M i umiesci¢ go w Stacji fadowania — na ekranie wy$wietlony
zostanie komunikat ,.charging” (tadowanie), co oznacza rozpoczecie fadowania robota.




Uw.

agi

Jesli powyzsze komunikaty bledéw pojawia sie na wyswietlaczu, w pier j kolejnosci nalezy usunaé przyczyne problemu, a
nastepnie nacisnac przycisk ,,0” w celu zresetowania robota.

Przed wigczeniem zasilania nalezy zawsze upewni¢ sig, ze robot Landroid®M znajduje sie wewnatrz obszaru roboczego. Jesli tak nie jest, wyswietlony zostanie
komunikat ,outside working area” (poza obszarem roboczym). Ten komunikat zostanie wyswietlony réwniez wéwczas, gdy robot Landroid®M bedzie znajdowat sie nad
przewodem granicznym w momencie wigczenia.

Jesli z jakiegokolwiek powodu, np. przyjecia, zabawy dzieci, uzytkownik chce zaparkowaé swojego robota Landroid®M w stacji tadowania: nacisngé¢ klawisz z symbolem
domu 1) Robot Landroid®M powrdci do stacji tadowania i pozostanie w tamtym miejscu. Robot Landroid®M bedzie oczekiwat do momentu rozpoczecia nastepnej
planowanej sesji koszenia. Chcac ponownie uruchomic prace robota: nacisnac przycisk STOP, a nastepnie nacisna¢ przycisk (s, aby uruchomic robot Landroid®M.
Jesli jakis btad bedzie sie powtarzat w tym samym obszarze trawnika, problem moze dotyczy¢ przewodu granicznego. W takim przypadku nalezy powréci¢ do
wczesniejszych instrukcji instalacii i zgodnie z nimi sprawdzi¢ stan instalacii.

Jesli trawnik jest podzielony na osobne obszary, potgczone korytarzem ponizej 1 m i na jednym z nich nie ma stacji tadujacej: gdy robot Landroid®M roztaduje sig, nalezy
recznie przenies¢ go do stacji tadujgcej, wiaczy¢ zasilanie, nacisna¢ klawisz z symbolem domu, a proces tadowania sie rozpocznie.

Jesli Landroid®™M momentami dziata nietypowo, sprébowa¢ uruchomi¢ go ponownie. Jesli problemu nie uda sig rozwigzac, skontaktowac sie z przedstawicielem serwisu
WORX w celu uzyskania pomocy.

Nie my¢ maszyny myjka ci$nieniowa. Moze to spowodowaé uszkodzenie akumulatora i maszyny.

Oprogramowanie robota Landroid®M moze zosta¢ zaktualizowane, gdy dostepne stang sie nowe wersje. Wersja oprogramowania zostanie wy$wietlona na stronie
diagnostyki przez wcisniecie przycisku 2 na stronie gtéwnej. Najnowsza wersje oprogramowania mozna pobrac z nasze;j strony internetowej www.worxlandroid.

com. Szczegdtowe instrukcje mozna znalez¢ na stronie pobierania. Instrukcja w pudetku jest oparta na domysinym oprogramowaniu bgdgcym w masowej produkgii.
Niektore nowe cechy/funkcje typowe dla nowej wersji moga nie by¢ zawarte w tej instrukcji. W przypadku odkrycia, ze niektérych ustawien nie ma w tej instrukcji, prosze
odwiedzi¢ strone www.worxlandroid.com w celu pobrania najnowszej instrukcji.




